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Programas

Nota: Para descargar los programas Telemetric, debe acceder al sitio www.siid.com.ar y registrarse.

1- Programa SCC y DECA

Este programa, junto con el Gateway, se utiliza para extraer la informacién acumulada en el Sensor de
Consumo de Combustible Telemetric (SCC) y en el Dispositivo Electrénico de Control Auténomo (DECA).

Nota: Este programa es de uso publico. Gateway conectado: al ingresar, se podra visualizar la fecha de
vencimiento, el nivel de acceso, nUmero de serie e identificacion.

Aclaracion: Con este programa, y el permiso necesario en el gateway, se podran realizar modificaciones en
los parametros del SCC.

Gateway conectado: al
ingresar, se podra visualizar la
fecha de vencimiento, el nivel
de acceso, numero de serie e
identificacion.

SENSOR DE COMBUST

SN 00000141

IBLE

INFORMACION NO DISPONIBLE

CONSUMO TOTAL (Litros) : RECORRIDO TOTAL (Km)
961.443 0.000
CONSUMO PARCIAL (Litros) RECORRIDO PARCIAL (Km)

549.422 0.000

TIEMPO DE MARCHA (Horas)

TOTAL 173:18:55 VELOCIDAD 0.0 xpH
PARCIAL 81:40:53 RPM 0
CONSUMO ACTUAL e AeRIA 0.00 volt
0.0LtsH Lts100K ’

Manual_Tele...

2 Bl

TEMPERATURA DE REFERENCIA 1Q)| (=) |
NIVEL DEL FILTRO DIGITAL 10‘&] ABRIR CARPETA DE INFORMACION

CWIODO SALIDA DE DATOS
CORRECCION DE PERDIDAS SALIR DEL PROGRAMA

DESCONEXIONES ALMACENAR INFORMACION

Paint

f.'.' Inicio [vm EBandeja de entrada -.., [ Th Progran

El instalador podra modificar los siguientes parametros:

a) Identificacién del movil: Para que el nombre de la carpeta que genera el programa SCC, coincida con
la identificacion del movil.

b) Temperatura de referencia: Solamente con permiso de SIID SRL.

c) Nivel de filtro digital: Para casos en que la lectura del consumo actual, sea inestable o; por el contrario,
demasiado lenta.

d) Comunicacién con otro equipo: Para cambiar a modo salida de datos (protocolo comunicacion serial) o
a modo salida de pulsos (un pulso por cada 100 cm3 consumidos).

e) Correccion de pérdidas: Para adecuar el equipo a las variables del entorno.


http://www.siid.com.ar

Procedimiento de uso:

1) Conectar el gateway (cable de comunicacién) a la computadora y al sensor que se desea extraer la

memoria.
2) Abrir el programa SCC.

3) En Movil, cargar el dominio, o el nimero de interno, o el numero de motor; segun como lo

identifique el usuario.

Nota: La identificacion que se dé al movil, determinara el nombre de la carpeta que genera el programa, al

almacenar la informacion.

Aclaracion: Si no se carga la identificacion del movil, el nombre de la carpeta, sera el nimero de serie del

Sensor.

|.MOVII; ] @

SENSOR DE COMBUSTIBLE

SN 00000085

CONSUMO TOTAL (Litros)

1445.255

CONSUMO PARCI§

144

IDENTIFICADOR DE MOYIL

Ingrese el nuevo identificadar de movil

RECORRIDO TOTAL (Km)

38619.513

=90 PARCIAL (Km)

1217.533

|PwS 550
TIEMPO DE MARC

TOTAL

PARCIAL . = T
CONSUMO ACTUAL

0.7 LtsH

DESCONEXIONES 21

Lts100K

TEMPERATURA DE REFERENCIA (°C]:

NIVEL DEL FILTRO DIGITAL D

' MODO SALIDA DE DATOS '
‘{’,; | CORRECCIOHN DE PERDIDAS 1_0
2]

Paint

‘4 Inicio

4) Hacer clic en el botdn: almacenar informacion (quedara guardada la informacién en la

computadora).

Sistema  Acercade, ..

moviL | &

SENSOR DE COMBUSTIBLE

SN 00000085

CONSUMO TOTAL (Litros)

1473.959

CONSUMO PARCIAL (Litros)

0.000

TIEMPO DE MARCHA (Horas)
TOTAL 234:04:28
0:00:00
CONSUMO ACTUAL

0.0LtsH

DESCONEXIONES

PARCIAL

Lts100K

TEMPERATURA DE REFERENCIA ("C) |
NIVEL DEL FILTRO DIGITAL

MODO SALIDA DE DATOS
CORRECCION DE PERDIDAS

Cancel

0_0 KPH
1056
14.07 vott

RPM
BATERIA

ALMACENAR INFORMACION

ABRIR CARPETA DE INFORMACION

SALIR DEL PROGRAMA

RECORRIDO TOTAL (Km)

38619.513

RECORRIDO PARCIAL (Km)

0.000

VELOCIDAD

0.0 xPH
RPM ' 0

12.73 vott

BATERIA

ALMACENAR INFORMACION

ABRIR CARPETA DE INFORMACION

SALIR DEL PROGRAMA




5) Hacer clic en el botén: abrir carpeta de informacién. Automaticamente apareceran los dos archivos

que genera el programa SCC: uno en Excel y otro en texto.

5CC

Siskerna  Acerca de...

moviL

~SENSOR DE COMBUSTIBLE-

SN 00000085

CONSUMO TOTAL (Litros)

1473.959

CONSUMO PARCIAL {Litros)

0.000

TIEMPO DE MARCHA {Horas)

TOTAL 234:04:28
PARCIAL 0:00:00
CONSUMO ACTUAL
0.0LtsH Lts100K
DESCONEXIONES 21

- TEMPERATURA DE REFERENCIA rq 200
NIWEL DEL FILTRO DIGITAL ' 10
' MODO SALIDA DE DATOS '

& FWS 550

FEX

RECORRIDO TOTAL {Km}

38619.513

RECORRIDO PARCIAL {Km)

0.000

0.0 kPH
RPM | 0

12.73 vo

VELOCIDAD

BATERIA

ALMACENAR INFORMACION

ABRIR CARPETA DE INFORMACION

CORRECCION DE PERDIDAS 3(] _ EeLEEELE LS AN
EEX
Archiva  Edicion  Wer Favoritos  Herramientas  Awuda "“!‘
_j Abras 'J I'ﬁ /_‘ Blisqueda 'i Carpetas v
Direceisn !:'l,SCC.exe'l,IFFWS 590 TN N ¥ | Ir

Tareas de archivo y carpeta x

Lj Crear nueva carpeta
&8 Publicar esta carpeta en Weh
! Compartir esta carpsta

Dtros sitios

iy INFO
& IMis documentos

Iﬁ Documentos compartidos

W§ MipC

g Mis sitios de red

Detalles

FWS 590
Carpeta de archivos

Fecha de modificacion: Hoy, 02 de
Octubre de 2007, 08:00

1 @ Ty Pws so0
a Archivo de valores separados |,
7| LkE

g FW'S 590
=| Documento
= 1KE

texto




6) Al abrir los archivos, se podran apreciar los datos que tenia almacenado el sensor.

Nota: La fecha y hora de extraccion, corresponden al de la computadora

Aclaracion: De acuerdo a la version de Excel que se utilice, hay que ordenar el archivo, de manera que

aparezca en columnas y no separado por comas.

Al modificar el archivo, hay que “guardar como” y darle otro nombre. Al cerrar el archivo original, colocar que

no se guardan los cambios.

Archivo de texto.

B\ F¥S 590 - Bloc de notas

Archivo Edicion  Formato  Ver Ayuda

[EENSOR SM:00D0000S5

MOWIL

FECHA
HORA
TMT
TMP
CCT
CCP
TR
DRT
DRP
DESC

tFws 500

Fecha de bajada de datos

Hora de bajada de datos

Tiempo de marcha Total

Tiempo de marcha Parcial

Consumo de combustible Total (Lts)
Consumo de combustible Parcial (Lts)
Temperatura de referencia (°C)
Distancia Recorrida Total (km)
Distancia Recorrida Parcial (km)
Cantidad de desconexiones

DRP |
32217.533|
0.025]

DESC
21
21

DRT |
3B619. 513 |
3B619.538|

FECHA |
02/10/2007|08:00:41|
02/10,/2007|08:10:43 |

HorRA | TMT |
234:04:28|

234:06:17|

TMP |
234:04:28|
0:01:49]

T | CCP | TR |
1473,958|  1473.959(20.0]
1473, 997 | 0. 038|

P——
i4 [nicio

B Microsoft Excel - FWS 590

@] Archivo
R R

Edicion  Wer Insertar Formato  Herramienkas

> -4l @ _!_gmic-d

Datos  Yepkana 7

Al = SENq;‘;Iesactivar____ Ll5

-

L | B8 [ ¢© [ 0 [ E ] F |

SENS0OR SH00000085
MOWIL: FYy'S 590

1

2

3|

| 4 |FECHA Fecha de bajada de datos

| 5 |HORA,Hora de bajada de datos

| B |TMT,Tiempa de marcha Tatal

| 7 |TMP Tiempo de marcha Parcial

| 8 |CCT,Consuman de combustible Tatal (Lts)

| 9 |CCP Consumo de combustible Parcial (Lts)
0 |TR Temperatura de referencia (°C)

DRT Distancia Recorrida Tatal (Km)

DRF Distancia Recarrida Parcial (Km)

DESC Cantidad de desconexiones

=

11
12
| 13|
| 14|
| 15 |[FECHA HORA, THT TP CCT,CCP,TR,DRT DRF DEZC

|16 |02/10/2007 05:00:41, 234:04:28, 234:04:28,1473.959,1473.950 20.0,38619.513 32217 533 .21
17
13

1

ool d o
=5




Seleccionar la columna A, ir a Datos y hacer clic en Texto en Columnas.

B9 Microsoft Excel - FWS 590

E;] Archiva  Edicion  Wer Insertar  Formato  Herramientas | Datos | Weptana 7
ARN=N " BN A= M : 210 =N
Al = A SENEI;._jesactivarm ___v;l5 | Texto en columnas. ..
I B — ——y 2 g N
SENSOR Sh00000035
MOILFWs a0 EML '

FECHA Fechie de bajada de datos

HORA Hora de bajada de datos

ThT, Tiempo de marcha Total

TP Tiempo He marcha Parcial

CCT,Consurmp de combustible Total (Lts)
CCP Consuro de combustible Parcial [Lts)
TR, Temperattra de referencia (°C)

DRET Distancip Recorrida Total (Km)

DRP Distancl Recorrida Parcial (Km)
DESC Cantided de desconexiones

FECHA HORR, TMT TP CCT CCP TR DRT DRER DESC
021072007 0&:00:41, Z34:04:28, 234:04:28 1473.959 1473.950 20.0 36619.513 32217 533 21
024102007 O&:10:43, 234:06:17,  0:01:49,1473.997 0.038,- - 30619.538 0.025 21

e P T [ e =
||| || = | Co | o | = | | S 22 [ T o

]}
[}

L]
i

)
[}

Seleccionar ordenar por coma y presionar siguiente.

- 15 x|

=

Archivo  Edici

6n  Wer Insertar Formato  Herramientas Datos  Ventana 7

Escriba una pregunta * -8 X
NS 3 oG ), = o e B 0 nxs | =S==as e): »-A- B
A1 - £ SEN:f!:Iasactlvar : ___-515
e [ ¢ | o [ E | F [ & | w [ 1 [ 4 | kK | L | ZF
1 [SENSOR ShO0000085 q
| 2 [MOVILFWS S0
5
| 4 |FECHA Fecha de bajada de datos
| & |HORA Hora de bajada de datos
E |ThT Tiempo de marcha Total F
ZTMF’I,T\BMTJD ae rnarcha Parc Asistente para convertir texto en columnas - paso 2 de 3 El@
| 8 JCCT,Cansump de combustibll  Eebs pantalla le permite establecer los separadores conteridas en los dabos. Se pueds ver como cambia e texto en la vists
| 9 |CCP Cansumn de combustibll — previa,
| 10 |TR Temperatara de referencia
11 |DRT Distancip Recorida Total  separadores .
= . [] considerar separadores consecutivos coma uno solo
12| DRP,Dlstan_c Jp Recorrida Par Tebulacin [ purto y coma [V .
% BE b o desconax D Espacio I:‘ Qkroy |_ Calificador de texto: | "__
|15 |FECHA HORR, TWT, TMP CC
| 16 |02/10/2007 Ds:00:41, 234:04 Wiska previa de los datos
| 17 |02/10/2007 08 10:43, 234:04
1|
mEN BENSOR SN:000000BS it
|20 | OVIL:FUS 590 =
% FECHA Fecha de bajada de datos
il HORA Hora de bajada de datos v
24|
|25 ]
| 26 | Cancelar < Atrds Siguiente > Einalizar
27
B
El
Ed
Ell
Ed
53]
El
ELu s
M 4 WAFWS 590/ I | s

Listo

¥
o

P
# Inicio




Presionar finalizar

il

Y Asistente para convertir texto en columnas - paso 3 de 3

al

hil establecer el formato de los datos, @ General
a i
e ‘General' convierke los walores numéricos en () Texko
: numeros, los valores de Fechas en fechas v todos : |
Ir los demas valores en bexto, O Ferha |ﬂ'ﬁ'__‘_v|
¥ () Mo importar columna (salkar)
- Destino: | 441 B
4 :
I Wista previa de los datos
I 1
SEN T A
MOWIL: Fl
FECHL Facha de bajada de datos
EIOELA ora de bajada de datos I

Esta pantalla permite seleccionar cada columna

Formato de los datos en columnas

Cancelar H < Atras

En el archivo, apareceran distintas filas, identificando cada vez que se extrajo la informacion del sensor.

Aclaracion: La fecha y hora, corresponden a la de la computadora.

Nota: Se podran apreciar la distancia recorrida: total y parcial; solamente si tiene instalado el DECA.

B3 Microsoft Excel - FWS 590

@_] Archiva  Edicidn  Wer Insertar Formato  Herramientas Datos  Weptana 2
IR = RERE TR curovaiu ~ < | R INNTRONN - HEL ‘10 - NKS|EE
17 - 7 lit_:lesactivar - I
4 [ B [T ¢ [ o [ E T F [ & [ H T 1T [T 3 [PRTT [ T3F

| 1 |SEMSOR SK:00000055 i
| 2 |MOWIL WS 550

3
| 4 |FECHA Fecha de bajada de datos
| 5 |HORA Hara de hajada de datos
| B |TMT Tiempo de marcha Taotal
|7 |TMP Tiempa de marcha Parcial
| & |CCT Consumo de combustible Total (Lts)

9 |CCP Consumao de combustible Parcial (Lts)
ETR Temperatura de referencia (°C) Solo con DECA
11 [DRT Distancia Recorrida Total (kim) instalado.
(12 |DRP Distancia Recaorida Parcial (Km)
|13 |DESC Cantidad de desconexiones

14 V}
| 15|[FECHA, HORA ThT TMP CCT CCP TR DRT DRF DESC

16| 02.10.2007 05:00:41| 234:04:28  234:0428 1473.959 1473.959 200 38619513 32217.533 21
E 02.10.2007 08:10:43| 234:08:17 0:01:49 1473.957 0.035 -.- 38619.538 0.025 21| _l
18

7) Temperatura de referencia: Es la temperatura de carga del combustible y mediante la cual, se
realizaran las compensaciones.

De fabrica se provee el sensor, con la temperatura de referencia como no operativa (-.-). De esta manera, la
compensacion sera en funcién a la diferencia de temperatura existente entre la camara de entrada y retorno
(la compensacién se apreciara en la camara de retorno y sera negativa; puesto que el combustible regresa

mas caliente).

Para cambiar el valor, hacer clic en el campo -.-, colocar el valor determinado por fabrica y aceptar (para
volver a no operable, repetir el proceso; colocando el signo menos).
Por ejemplo, si se coloca que la temperatura de carga del combustible es de 20°C; el sensor compensara a
ese valor: si viene mas caliente, compensara electronicamente para “achicar el volumen”. Por el contrario, si

viene mas frio; compensara para “aumentar el volumen”.



voviL
SENSOR DE COMBUSTIBLE
SN 00000085
CONSUMO TOTAL (Litros) RECORRIDO TOTAL {Km)
1445.278 38619.513
CONSUMO PARCIJ B V0 PARCIAL (Km)
TEMPERATURA DE REFERENCIA
1 44 Ingreze la temperatura de referencia [0 a 40 *C] ’ 1 7 = 5 3 3
TIEMPO DE MARC
TOTAL 0.0 kpH
PARCIAL 1053
CONSUMO ACTUAL BATERIA 14.0? Volt
0.6LtsH Lts100K
DESCOMNEXIONES 21 ﬁ ALMACENAR INFORMACION
TEMPERATURA DE REFERENCIA [*C) | °
NIVEL DEL FILTRO DIGITAL \ ABRIR CARPETA DE INFORMACION
MODO SALIDA DE DATOS
CORRECCION DE PERDIDAS 1.0 SALIR DEL PROGRAMA

8) Nivel de filtro digital: Se utiliza para estabilizar la lectura de litros actuales que esta consumiendo el
motor. De fabrica se provee en 50.

Aclaracion: El cambio de nivel de filtro digital, no influye en absoluto, con los litros consumidos.

Nota: Si la lectura es inestable, principalmente en motores con bomba alimentadora a piston, colocar un valor

mas alto que no supere los 80. Si supera los 80 es porque hay inestabilidad en la/s camaras de entrada y
retorno, que se debe solucionar.

En motores con bomba inyectora rotativa o con bomba alimentadora a engranajes, colocar un valor mas bajo:
10

1" ") 1 |
CONSUMOQ PARCI§

144

WUV 1o 1
=90 PARCIAL (Km)

217.533

FACTOR DE FILTRO

E ste factor es el nivel del filtro digital
50|

TIEMPO DE MARC
TOTAL 4 oK | Cancel | 0_0 KPH
PARCIAL 234:02:05 | RPM 1048
CONSUMO ACTUAL BATERIA 14.09 vort
0.6LtsH Lts100K
DESCONEXIONES 21

ALMACENAR INFORMACION

TEMPERATURA DE REFERENCIA FQ)  20.0
NIVEL DEL FILTRO DIGITAL

MODO SALIDA DE DATOS
CORRECCION DE PERDIDAS 1.0 SALIR DEL PROGRAMA

ABRIR CARPETA DE INFORMACION




9) Comunicacion con otros equipos: El sensor se provee con protocolo de comunicacion serie. Dicho
protocolo puede ser utilizado por otros dispositivos; como ser: sistemas de seguimiento satelital.
Existe la posibilidad de cambiar ese protocolo (modo salida de datos), a pulso por cada 100 cm3 consumidos

(modo salida de pulsos); que también puede ser utilizado por sistemas de seguimiento satelital, tacografos,
etc.

Importante: De fabrica se provee con modo salida de datos y no se debe cambiar, excepto que el sensor se
instale con algun dispositivo que lea pulsos.

voviL R
SENSOR DE COMBUSTIBLE
SN 00000085
CONSUMO TOTAL (Litros) RECORRIDO TOTAL {Km)
147 3.959 38619.513
CONSUMO PARCIALgis 2onRID0 PARCIAL (Km)
Confinm EJ
] )
1 4 7 \::) Pasar al moda salida de PULSOS 7 2 1 7 - 5 3 3
TIEMPO DE MARCHA
TOTAL 2 0.0 kPH
PARCIAL 234:04:28 rem 0
CONSUMO ACTUAL BATERIA 12.77 voit
0.0LtsiH Lts100K
DESCONEXIONES 21 ALMACENAR INFORMACION
TEMPERATURA DE REFERENCIA {"C) | 200
EL DEL bl blral. 10 ABRIR CARPETA DE INFORMACION
MODO SALIDA DE DATOS
RRECCION DE PERDIDAS 3[] SALIR DEL PROGRAMA

10) Correccion de pérdidas: Debido a las variables del entorno (temperatura del gasoil al cargarlo,
error de surtidores, diferencia de llenado de tanques, etc), hay situaciones en que el sensor podra tener una
leve diferencia; respecto al combustible cargado.

Si la diferencia se mantiene siempre en el mismo valor, se podra modificar entre 3% y -3%.

Aclaracion: Modificar, Unicamente si el porcentaje es repetitivo en distintos controles y al poco tiempo de
haber instalado el sensor.

Nota: Al cambiar el valor, cambiaran los litros acumulados; de acuerdo al porcentaje ingresado.

TEMPERATURA DE REFERENCIA (°C) | 200
S e 10 | ABRIR CARPETA DE INFORMACION
MODO SALIDA DE DATOS

CORRECCION DE PERDIDAS m SALIR DEL PROGRAMA




2- Programa SCC TEST ,EE
ECEATESTE
Este programa, junto con el gateway, se utiliza para ver el funcionamiento del sensor y sus parametros.
Es la herramienta principal para que el instalador pueda determinar si el funcionamiento es el correcto y, de no
serlo, para ver donde esta el inconveniente.

El programa muestra datos de fabricacion y funcionamiento del sensor.

1) La columna de la izquierda, contiene los datos referentes a la camara de entrada del sensor.
2) La columna del centro, contiene los datos referentes a la camara de retorno del sensor.

3) La columna de la derecha, muestra los datos almacenados en el sensor.

[ SCC_TEST
R < VERSION [1.21 [GERiAL® =| A0p000B5
3]

"ENTRADA |1_| RETORNO DZ [TCOMSUMD

CAUDAL 27.054 LtsH || CAUDAL 23.284 Lis/H || CAUDAL 2.160 Ls/H
0,451 Lts/M 0.388 Lts/M 0.036 Lts/M
RPM 125.5 RPM 110.7 AllEAL s 1445.214
PULSOS 1098860 ||PULSOS ge57a7 || LSOS 814043
AJ. TRANS.TERM.| 0.8953 AJ TRANS.TERM.| 0.9450 -E[:iEiE:S‘-”‘ 13 91z
TEMP.APARENTE 23 .3 - || TEMP.APARENTE | 24.4c || puLsos 240662
TEMP.COMBUST. 92 4°C || TEMP.COMBUST. 25 4°C : -
CORAVOLUMEN | 0,000 % || CORRVOLUMEN | 250 % ||/ FMP-AMB. 24.8C
CORRMECANICA| 0.267 % ||CORRMECANICA| (. 122 % || MARCHA 233:53:51
, e | . = ___||c.DESCON. 21
TABLA DE CORR. MECANICA TABLA DE CORR. MECANICA _
# |0 cm3/Min % # |0 cm3fmin % FILTRO DIGITAL =] 0
1 0.320 1 0.245 FACT. K [Puls/Litre) =| 568.9
2 |198 0.320 2 [199 0.245 TEMP. REFER. ('C) =| -, -
3 |384 0.240 3 |384 0.122 FACT.COMP.T.AMB. =[0. 0037
4 |568 0.330 4 |569 0.125 FACT.TRANS.TERM. =|0 . 7998
5 |773 0.303 5 |775 0.050 V.AJTRANS.TERM. =| =
6 |960 0.220 6 |963 -0.059 FAET_EDHH'.vDLUH.i{o_ 0734
7 |1441 0.207 7 |1445 -0.085 PULSO C/100Cm3 = | 0 mS
8 |1964 0.165 8 |1970 -0.169
9 |2411 0.138 9 |2419 -0.182
10 |2864 0.146 10 |2873 -0.182
11 |3571 0.210 11 |3585 -0.165
12 |4356 0.190 12 (4373 -0.204

Actualizar Actualizar

4) Con esta ventana, se podra seleccionar el puerto de comunicacion que tiene configurado la computadora.

Aclaracion: El programa funciona en un puerto igual o menor a COM 9.

5) Determina si el programa detecta o no un sensor (en rojo si no detecta y verde si lo detecta).
6) Es el numero de version y la fecha de revisidon que tiene el sensor; determinando cual es su configuracion.
7) Es el numero de serie que tiene el sensor, que se utiliza para la trazabilidad del producto.



i sy tesT

~|[l"||" pETECTADO ID-6C) VERSION 1.21 [sERIAL =] 00000085 |
REV |22 /07 /07
ENTRADA RETORMNO CONSUMO
CAUDAL 27 054 Lts/H | [CAUDAL 23 284 Lts/H | [CAUDAL 2 160 Lts/H
0,451 Lts/M 0.388 Lts/M 0,036 Lts/M
RPM 125.5 RPM 110.7 LIRS 1445.214
PULS0S
PULSDS 1098860  PULSOS 865747 814043
: DIFERENCIAL
A.I_THJIQNS_TEHH_ 0.8953 AJ.TRANS TERM.| 0, 9450 TR o o e
TEMPAPARENTE 23 3-c TEMPAPARENTE| 24.4- | puLsos 240662
TEMP.COMBUST. 22 4°C ||TEMP.COMBUST. 25 4°C
CORRVOLUMEN | 0.000 % |[CORRVOLUMEN | —0. 220 % | CMP-AME. 24.8°C
CORR.MECANICA| 0,267 ¥ [CORRMECANICA| 0,122 % | HARCHA 233:53:51
; C.DESCON. 21
TABLA DE CORR. MECANICA TABLA DE CORR. MECANICA
# |0 Cm3/Min % # |0 cm3fMin % el =] 0
1 0.320 1 0.245 FACT_K (Puls/Litto) =| 568.9
2 |198 0.320 2 |199 0.245 TEMP. REFER. ['T] =] - =
3 |384 0.240 3 |384 0.122 FACT.COMP.TAMB. =[0. 0037
4 |568 0.330 4 |569 0.125 FACT.TRANS.TERM. =[0.7998
5 |773 0.303 5 |775 0.050 V.AJ.TRANS.TERM. =| 5
6 |960 0.220 6 |963 -0.059 FACT.CORR.VOLUM. =[0. 0734
7 |1441 0.207 7 |1445 -0.085 PULSO C/100 Cm3 ﬂ 0 mS
8 [1964 0.165 8 1970 -0.169
9 2411 0.138 9 |2419 -0.182
10 |2864 0.146 10 |2873 -0.182
11 (3571 0.210 11 |3585 -0.165
12 |4356 0.190 12 |4373 -0.204
Actualizar Actualizar

1A) Es el caudal de entrada, expresado en litros/hora y en litros/minuto. La oscilacién, a un régimen
constante de revoluciones motor, no debe superar los 2 litros/hora.

Nota: En motores electrénicos, practicamente no tiene que existir oscilacion de caudal.

Aclaracion: Si hay inestabilidad, es porque el combustible tiene aire, o no esta instalado correctamente el
amortiguador de entrada, o porque existe un mal funcionamiento de la bomba alimentadora (bombin) o
porque el SCC esta instalado muy cerca a ésta.

2A) Es el caudal de retorno, expresado en litros/hora y en litros/minuto. La oscilacién, en un régimen
constante de motor, no debe superar los 2 litros/hora

Nota: En motores electrénicos, practicamente no tiene que existir oscilacion de caudal.

Aclaracion: Si hay inestabilidad, es porque el combustible tiene aire, o no esta instalado correctamente el
amortiguador de retorno, o porque existe un mal funcionamiento de la bomba alimentadora (bombin) o porque
el SCC esta instalado muy cerca a ésta.

1B) y 2B) Son las revoluciones que giran los engranajes de entrada y retorno del sensor.
1C) y 2C) Son los pulsos de entrada y retorno, que acumula el sensor; los cuales se borran al existir
una desconexion de alimentacion eléctrica.

Nota: Cada 2 pulsos, equivale a una vuelta de engranajes.

1D) y 2D) Son las temperaturas del combustible: de entrada y de retorno.
1E) y 2E) Es la correccion volumétrica que realiza la electronica del sensor, teniendo en cuenta el
diferencial de temperatura existente entre la cdmara de entrada y la de retorno.

Aclaracion: Si esta habilitada la funcién de temperatura de referencia; existiran correcciones en ambas
camaras.
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1F) y 2F) Son las correcciones mecanicas que se efectian en los distintos caudales; en base al ajuste
que se realiza en fabrica: 12 puntos de interpolacion lineal, identificados en las tablas de correcciones
mecanicas.

1G) y 2G) Son los valores de los ajustes realizados en fabrica: 12 puntos de interpolacion lineal.

3A) Es el consumo actual que tiene el motor, expresado en litros/hora y en litros/minuto.

Nota: La lectura debe ser estable, a un régimen constante de motor. No debe oscilar mas de 0,2 litro/hora.

3B) Son los litros consumidos, que estan acumulados en la memoria del sensor.
3C) Es el porcentaje del combustible que consume el motor, respecto a lo que viene del tanque. Por
ejemplo: si vienen 100 litros/hora y el motor consume 2 litros/hora; el porcentaje sera del 2%

Nota: Con el motor en ralenti y bomba inyectora lineal, es normal que tienda a pasar de positivo a negativo;
pero la tendencia siempre debe ser a positivo.

3D) Es la temperatura que recibe el sensor, en la zona donde esta ubicado.

3E) Es el factor K, que determina cuantos pulsos debe recibir el sensor, para considerar que pasé un
litro de combustible.

3F) Es el tiempo de marcha que tiene el sensor (al girar los engranajes, automaticamente se pone en
funcionamiento un contador de tiempo).

3G) Son la cantidad de desconexiones de alimentacion eléctrica que tuvo el sensor (desconexion de
bateria, extraccion del fusible, etc).

3H) Es el valor que esta seteado el filtro digital, para la lectura del consumo actual. No influye en el
almacenamiento de los litros consumidos.

31) Es la temperatura de referencia que se considera fue cargado el combustible. De fabrica se provee
como no operativa (-.-).

3J) Si esta habilitada la funcién de pulso por cada 100 cm3 consumidos; aparecera: 500 mS.

B SCC_TEST

— VERSION [1.21 =
COMT B A 4 SERIALH# =
T ~ [ sl o =| 00000085
“ENTRADA -RETORNOD - CONSUMD
CAUDAL 27 . 054 Lts/H | |[CAUDAL 23 . 284 Lts/H | | [CAUDAL 2.160 Lts/H| [3A]
' 0,457 Lts/M 0.388 Lts/M ' 0.036 Lte/M
1B]|rPM 125.5] [pPM__ 12B] 110.7] slled 1445.214]3B
1CJ[PuLsos 1098860] [Pusos 2C] ges7a7] o0 | Boaees
T = T SoolL IDS e : e 3 ; DIFEREMCIAL
e N e e ]
TEMP APARENTE 23.3-¢ TEMP.APARENTE 24.4°C PULSDS 240662
1D ITEHP.EDHBUST. 29 4 *[:l |‘TEMP.|:|JHBU5T_|2_D| 25 4 '[:| - )
1E|[CORRVOLUMEN | 0. 000 %| [CORRVOLUMEN[2E[0. 220 %] ft e fa s 1
1F|[CORR MECANICA | 0. 267 %] [CORR.MECANICADF|0. 122 %| fLHARCHA 233:53:51| 3E
e ————— : ... —— |C.DESCON. 21| [3F
TABLA DE CORR. MECANICA TABLA DE CORR. MECANICA |
# |0 cm3min & [{[# o cmaprin = || [FILTRO DIGITAL = 0| 3G
1 0.320 1 0.245 FACT_ K [Puls/Litte] =| 5&8.9 3H
2 |198 0.320 2 (199 0.245 TEWMP. REFER_['C] = -. =3l
3 |384 0.240 3 |384 0.122 FACT.COMP.T.AMB. =|0.0037
1 |568 0.330 4 |569 0.125 FACT.TRANS.TERM. =|0 . 7998
5 |773 0.303 5 |775 0.050 V.AJ.TRANS.TERM. =| 5
6 |960 0.220 6 |963 -0.059 'Fgcrjcuﬁﬁ_v’i][uu_i]ﬁ . 0734
7 |1441 0.207 7 |1445 -0.085 PULS0O CA100 Cm3 iJ 31|
8 1964 0.165 8 19270 -0.169 ‘
9 2411 0.138 9 2419 -0.182
10 |2864 0.146 10 |2873 -0.182
11 |3571 0.210 11 |3585 -0.165
12 14356 0.190 12 14373 -0.204
Actualizar @ Actualizar |
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3- Programa DECA |7

Este programa, junto con el gateway, permite visualizar, cargar y modificar parametros de funcionamiento del
Dispositivo Electrénico de Control Autbnomo (DECA).

Cargar
aplicaciones Ajuste RPM
Identificaciéon Identificacion

del Gateway del movil Ajuste KPH
DECA £

Sistema  Ackualizacign Web |Acerca dg...

=13

Nombre de la

GD “ L Ilm DRT-=0 aplicacion
é DES=0
INFORMACION DEL DISPOSITIVO — - INFORMACION DE LA APLICACION
TIPD | DECARCZ PRI NOMBRE Limite KPH RPM
WERSION 1.00 REY-22/11/06 Luces y Tension
SN 1 00000000 VERSION 1.01 APLICACION CABGADA

MOVIL CADDY 3 AUTOR ' Ceszar Heniero
BATERIA [Volt) YELOCIDAD [KPH)

13.84 1056 0.0

Estado de los

controles
efectuados.
ALARMA DESCONEXIONES  TIEMPO DE MARCHA | RECODRRIDO (KM)
T0z030405 5 | 19 291:135:50 38619.550
Botones para
Nombres de cambiar el
alarmasy tiempo de
funciones retardo
SENALES
# MNOMBRE | ALARMAS NIVEL  \TIEMPO INMUNIDAD
1 [Exceso velocidad 2637|| >= [118.0)=1 4510 Seq.
2 |[Exceso RPM 558 »=| 3"950 1.0 | Seq.
3 Luz Baja 10.0| Seq.
4 |Bajo Voltaje ' 6| < 11.55 5.0|5Seq.
5 Alto Yoltaje ' of| 5= 14.70 5.0|Seq.
DECA-YRC2 Primario detectado. .
Valor de Retardo para
actuacion tomar como
valida la sefial

Botones para
cambiar valores
de actuacion

Procedimiento de uso.

1) Conectar el gateway (cable de comunicacién) a la computadora y al DECA.

2) Abrir el programa DECA

3) Identificacién del Moévil: Cargar el dominio del mévil, o el nUmero de interno, o el nUmero de motor; segun
como lo identifique el usuario.

Presionar el botdn de movil, colocar la identificacion (alfa numérica) y presionar OK.




) |
Sistema  Actualizacion Web ﬁdc—e.
@l‘%ﬁ &

- _DRT=0|
W * |E| DES=0

~INFORMACION DEL DISPOSITIVO | INFORMACION DE LA APLICACION

TIPD ' DECA-VRC2 PRI NOMBRE | Limite KPH RPM

VERSION [ 1.00 REV:22/11/06 | Luces ¥ Tension

SN | 00000000 VERSION | 1.01 |[VAPLICACION CARGADAN
MOVIL | CADDY 3 AUTOR [ Cesar Reniero

. BATERIA [Volt)

VELOCIDAD [KPH)

IDENTIFICADOR DE MOYVIL

0.0

ALABMA RECORRIDO [KM]

HEFEAEIERE] 38619.550
| ] I Cancel

| SENALES
= NOMERE | ALARMAS | NIVEL 'TIEMPD INMUNIDAD
' 1 [Exceso velocidad | 0[>=] 1180 =| 45.0 Seg.
| 2 [Exceso RPM | 0 >=| 3950 =| 1.0 Seg.
'3 |Luz Baia = 10.0 Seg.
| 4 |Bajo Yoltaje | 0 < | 11.55 =| 5.0 Seg.
' 5 [Alto Voltaje | 0 »= 1470 =| 5.0 Seg

DECAVRC2 Primario detectado. _.

4) Cargar aplicacion: Esta funcion se utiliza para convertir el DECA en tal o cual equipo; dependiendo de la

aplicacion que se le cargue. Hacer clic en el botdn correspondiente.

Acerca de..

@

&t

- _DRT=0|
* |E| DES=0

~INFORMACION D Cargar Aplicacién {0 - INFORMACION DE LA APLICACION

TIPD ' DECA-VRC2 PRI NOMBRE | Limite KPH RPM

VERSION | 1.00 REV:22/11/06 | Luces ¥ Tension

SN | 00000000 VERSION | 1.01 |[VAPLICACION CARGADA N
MOVIL | CADDY 3 AUTOR | Cesar Reniero

Seleccionar la aplicacién que se desea cargar y hacer clic en abrir.
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Buscar en: I =7 AFP

[=PUBLIC |2v] vRLYA_1
@ blanco
A0V |ﬁ] Lirneloc
@ best &
|ar] tesst_1 [KPHI
S D.0
| |
0 (KM]

2 MHaombre: I Abii _I 9.550

Tipo: i.&.plicacianes MECA [*.daf] _:] Cancelar

% |

Automaticamente, comenzara a cargar la aplicacién seleccionada.

BATERIA [Yolt)

CARGANDO CONFIGURACION. ..

BATERIA [Volt]

|Aplicacion YRLYA_1

Aplicacion MELYA_1 cargada correctamente,

5) Ajuste de revoluciones: Ingresar y seleccionar por referencia o por factor K.

Importante: Para realizar el ajuste, es necesario realizar una comparacion con un medidor exterior.

5.a) Ajuste por referencia: Presionar el boton de ajuste RPM, seleccionar por referencia y presionar siguiente.

14



13 Actualizacion Web  Scercade.,

G DRT=0 |

9 : |h DES=0

~INFORMACION DEL DISPOSITIVO - INFORMACION DE LA APLICACION

TIPD | DECA-VRC2 PRI NOMBRE | Limite KPH RPM

VERSION | 1.00 BEV:22/11/06 | Luces y Tension

SN | 00000000 VERSION | 1.01 |[JAPLICACION CARGADA N
MOVIL | CADDY 3 AUTOR [ Cesar Reniero

| BATERIA Vol |

AJUSTE DE FACTOR DE EPM

A L T i
~ ALAHR - PO REFERENEA RRIDO (KM)
[T [z T [ o 8619.550
Siguiente > Cancelar

| SENALES
R MNOMBRE | ALARMAS | NIVEL 'TIEMPD INMUNIDAD
' 1 [Exceso velocidad | 0[>= 118.0 =| 450 Seq.
| 2 [Exceso RPM | 0 3= 3950 - 1.0 Seg.
'3 |Luz Baja = 10.0 Seg.
| 4 |Bajo Voltaje | 0 < | 11.55 =] 5.0 Seg.
| 5 [Alto Voltaje | 0 3= 1470 =| 5.0 Seg.

i—ﬁfEA-\ufH C2 Primario detectado._.

Ingresar el valor de revoluciones, en el cual se va a realizar el ajuste.

| BATERIA [Volt)

AJUSTE DE FACTOR DE RPM
“INGRESE REFERENCIA DE RPM

1500 RPM
TRATE DE MANTENER CONSTANTE LAS RPM DEL MOTOR

Cancelar

Finalizar

8619.550

Colocar el motor o eje, a las revoluciones seleccionadas en el paso anterior (mantenerlas constantes hasta
que termine el proceso: aproximadamente 6 segundos) y presionar finalizar. Automaticamente, quedara

gravado el factor K (pulsos por vuelta).

15



CONTACTO BATERIA VoIt VELOCIDAD (KPH)
"2 s1 AJUSTE DE FACTOR DE RPM 0 0
| ]

T A — |
ALAH ~TRATE DE MANTENER CONSTANTE LAS RPM DEL MOTOR ~JRRIDO (KM]

T Tz 13 WHED iy ApErlsbl ABlGHEE 8619.550

5.b) Ajuste por factor K: Presionar el boton de ajuste RPM, seleccionar por factor K y presionar siguiente.

MOVIL r CADDY 3 AUTOR ' Cesar Reniero

BATERIA [Volt] VELOCIDAD [KPH]

| AJUSTE DE FACTOR DE RPM

“SELECCIONE METODO- -

ALAR ~ pop REFERENCIA RRIDO [KM)

11213 || =1 8619.550

Siguiente > Cancelar I

Ingresar la cantidad de pulsos que genera el sensor, en una vuelta de eje; si no se conoce, ingresar un valor
estimado y presionar finalizar. Verificar que la indicacion sea correcta.

Aclaracion: Cambiar el valor de factor K, todas las veces que sean necesarias, hasta lograr que la indicacion

de revoluciones, sea la deseada. Mayor es el factor K, menor seran las RPM indicadas.

JUSTE DE FACTOR DE RPM x| 0 0

ALAF -INGRESE EL FACTOR DE AJUSTE K - — .
RRIDO (KH)
1 2 = 3 - ][EEE Pulzoz*¥uelta 8619.55“

Finalizar Cancelar I

6) Ajuste Velocidad: Ingresar y seleccionar por referencia o por factor K.

Nota: El modo recomendado, es por referencia.

6.a) Ajuste por referencia: Presionar el boton de ajuste KPH, seleccionar por referencia y presionar siguiente.

Importante: Antes de iniciar el ajuste, marcar una pista de por lo menos 100 metros de longitud (donde quede

bien definido el inicio y el final).

Colocar el mévil; exactamente en el punto de inicio y presionar siguiente.

16



©

©

100 mts.

-RECORRA UNA DISTANCIA CONDCIDA
PULSOS

T b R e T e L
0.0
|RRIDO M)

8619.550

Cancelar J

Desplazar el movil en linea recta (iran aumentado la cantidad de pulsos), hasta llegar exactamente al final de

la pista marcada y presio

nar siguiente.

Importante: La exactitud del DECA, dependera de la precision en la medida de la distancia recorrida y de la
posicion de arranque y parada del movil; respecto a las lineas marcadas como principio y fin de pista.

Aclaracion: No importa la velocidad de desplazamiento.

IMTTTTT

©
!

“RECORRA UNA DISTANCIA CONOCIDA
PULSOS

583

|rRiDo M)

8619.550

Cancelar J

Ingresar la distancia exacta recorrida (es muy dificil que haya sido exactamente metros); teniendo en cuenta
que esta expresada en milésima de metro y presionar finalizar.

4 1 AJUSTE DE FACTOR DE YELOCIDAD f DISTANCIA
-INGRESE LA DISTANCIA RECORRIDA

100.000

Metros

Finalizar

0.0
|RRIDO KM)

8619.550

Cancelar I
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6.b) Ajuste por factor K: Presionar el botén de ajuste KPH, seleccionar por factor Ky presionar siguiente.

Sistema  Ackualizacion Web  Acerca de...

@] | ool 22
é : DES=0
~INFORMACION DEL DISPOSITIVO - "INFORMACION DE LA APLICACION

TIPD | DECAWRC2 PRI NOMBRE Limite KPH RPM
WERSION | 1.00 REV:22/11/06 Luces y Tenszion

|
|

SN 0000000 | VERSION | 101 [APLICACIONCARGADAT
|

MOVIL [ CADDY 3 AUTOR Cesar Reniero

BATERIA [Volt) | VELOCIDAD (KPH]

AJUSTE DE FACTOR DE YELOCIDAD / DISTANCIA ] 0 0
o

SELECCIONE METODO——— | "
ALAR ~ pppr DISTANCIA RECORRIDA RIDO (KM]

Siguiente > Cancelar

Ingresar la cantidad de impulsos por kilometro, obtenida del tacégrafo. De no contar con ese dato, ingresar un
valor cualquiera y verificar si la indicacion de velocidad es la correcta; ya sea comparandola con el
velocimetro o con un GPS de mano.

Aclaracion: Repetir estos pasos, todas las veces que sean necesarios; hasta lograr la exactitud en la lectura;
teniendo en cuenta que a mayor factor K, menor sera la velocidad indicada.

AJUSTE DE FACTOR DE VELOCIDAD £ DISTANCIA

-INGRESE EL FACTOR DE AJUSTEK L

ALARE e— . |REDHEN
S T=T71 (3850 Elos ot 8619.550

Finalizar Cancelar




4- Programa DECA-CONFIG

Proceder a generar las aplicaciones deseadas; teniendo en cuenta los siguientes parametros principales:

Aclaracion: La explicacion, se realiza pensando que el DECA sera un limitador de 2 velocidades, limitador de
revoluciones (RPM)y control automatico de luz baja.

Abrir el programa DECA-CONFIG y, en propiedades, describir que funciones tendra la aplicacion que se quiere
generar. Escribir, en nombre display de la aplicacién, lo que indicara el display del médulo indicador; cada vez que
se conecte a 12 6 24VCC. En autor de la aplicacion, colocar el nombre de la persona o de la empresa. Hay que
incrementar el niUmero de version, cada vez que se realice un cambio en las funciones y/o parametros; dejando un
historico que permita controlar los cambios realizados en la aplicacion.

€' DECA - APLICACION < LIMYEL2REVLUZ > = (B3]

Sistema Aplicacion  Actualizacion Web  Acerca de...

% Propiedades ?"’é Entrada #1 ‘ Entrada #2 ’ y Senal #1
;75':631112 | 175eﬁa|1|3 ySeﬁallﬂ| FSeﬁalﬂS‘ iSeﬁams

DECA UTILIZADO |DECA-VRC2 | AAJJL?& l[J:IEuhA |SIID SRL

NOMBRE DISPLAY IL:i:mite Velocidad
DE LA APLICACION I RPM y Luces VERSION 1.00

DESCRIPCION DE LA APLICACION
Equipo Limitador de Velocidad (2 rangos). de Revoluciones y control automatico de luz baja.

Entrada 1= Positivo, de luz de posicidn.
Entrada 2= No operativa.
Sefial 1= Limite de Velocidad 1 (salida 1).
Senal 2= Limite de Velocidad 2 [salida 1).
Senal 3= Limite de Revoluciones [salida 1).
Sefial 4= Comando de luz baja (salida 2. Utilizar relay inversor):
motor en marcha.
con velocidad [sefal 5).
luz de posicion apagada [entrada 1 inactiva).
Sefial 5= Genera una sefial al superar los 15 km/h y la mantiene 10 minutos; luego de detenidc
Sefial 6= No operativa.
Salida 1= Sefal negativa de 500mA, para accionar sirena piezoeléctrica [alarmas).
Salida 2= Senal negativa de 500mA. para accionar relay inversor [luz baja)

< N

Hacer clic, en el botén correspondiente a Entrada #1:

%f DECA - APLICACION = LIMVEL2REVLUZ >

Sistema Aplicacion  Actualizacion Web  Acerca de...

= e, s -
Propiedades 2| Entrada #1 #z| Entrada #2 Sefial #1

7 suvare | (7 suvass | (7 sorare| (7 snars | f7 soras

CONFIGURACION DE EHTRADA #1
TIPO DE ENTRADA Tipo de Entrada no definida

DISPLAY NOMBRE |

DISPLAY UNIDAD |
RANGO MINIMO 0
RANGO MAXIMO 0

FILTRO DIGITAL 0
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Luego, hacer clic en seleccionar tipo de entrada. Al ingresar, seleccionar el tipo de entrada y aceptar (en este
caso, serainterruptor a positivo):

SELECCIONE TIPO DE ENTRADA

0000
| 0001,

Tipo de Entrada no definida
Interruptor a Positivo

00l0.DIT Interruptor a Masa

001l1.DIT Interruptor a Masa de 3 estados

0100.DIT Voltaje Alta Impedancia (0-5 V) !No tolera tensiones inversas menores de -10 Volt
0101.DIT Voltaje Baja Impedancia (0-5 V)

010Z_DIT Voltaje con Resistencia en Serie de 47K (0-28.5 V)

0103_.DIT Voltaje con Resistencia en Serie de 100K (0-58 W)

0110.DIT Frecuencia Alta Impedancia (0-Z2000Hz 0-5V)

0Olll.DIT Frecuencia Baja Impedancia (0-2000Hz 0-5V)

011z_DIT Frecuencia con Resistencia en Serie de 47K {(0-Z000Hz 0-28.5V)
0113.DIT Frecuencia con Resistencia en Serie de 100K (0-Z000Hz 0-55V)
01Z0.DIT Pesistencia 0-6000 Ohms

0121.DIT Resistencia 0-60000 Ohms

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
0Z00_.DIT | Sonda Lambhda de Zirconio {(0-1000 mW¥)
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|

0Z08.DIT Sensor Universal de Oxigeno de Relacidn AIRE-COMBUSTIELE (LAF) (0-5V)
0300.DIT Sensor de Presién Absoluta del Maltiple de Admisién (MAP) (0-5V)
0310.DIT Sensor de Masa del Flujo de Aire (MAF)

040Z_DIT Sensor de Presidn Faria® 0-20 PSI (240-33.5 Ohms)

0406 _DIT Sensor de Presidn Faria® 0-100 PSI (240-32.5 Ohms)

0410.DIT Sensor de Presidn VDO® 0-80 PSI (10-180 Ohms)

0411 _DIT Sensor de Presidn VDO® 0-5 BAR (10-180 Ohms)

0412 _DIT Sensor de Presidn VDO® 0-80 PSI (240-33.5 Ohms)

04132.DIT Sensor de Presidn VDO® 0-5 BAR (240-23.5 Ohms)

0414.DIT Sensor de Presidn VDO® 0-100 PSI (10-180 Ohms)

0415.DIT Sensor de Presidn VDO® 0-7 BAR (10-180 Ohms)

0416.DIT Sensor de Presidn VDO® 0-100 PSI (240-33.5 Ohus)

0417.DIT Sensor de Presidn VD0O® 0-7 BAR (Z40-33.5 Ohus)

0418.DIT Sensor de Presidn VDO® 0-150 PSI (10-180 Ohms) v

| Aoeptar | Cancelar I

Automaticamente, queda preparada la entrada 1, para recibir positivo; al estar la luz de posicion encendida:

£ DECA - APLICACION < LIMVEL2REVLUZ >

Sistema Aplicacion  Actualizacion Web  Acerca de...

b

w Propiedades ""é Entrada i1 yf&; Entrada #2 ‘ i Senal #1

7 suvasz | (7 susass | (7 sorare| 7 sss | (7 soras

CONFIGURACION DE ENTRADA #1
TIPO DE ENTRADA Intemuptor a Positivo

[ SELECCIONAR |
DISPLAY NOMBRE |
DISPLAY UNIDAD |
RANGO MINIMO 0
RANGO MAXIMOD 1

FILTRO DIGITAL ]l]

Senal #1: Hacer clic en el boton correspondiente y colocar el modo de operacion (en este ejemplo: Velocidad), lo
que indicara el display (cuando se sobrepase el limite), establecer los valores del limite (tanto de velocidad: 85,
como de inmunidad: 1800 décimas de segundo; antes de tomar como valido el exceso), indicar que es una sefal
de alarmay que al estar activa, se energizara la salida #1 (comando de una sirena piezoeléctrica o relay).

Nota: Si se selecciona: generar pulso de aviso; cuando el moévil llegue a la velocidad limite (85km/h), se
energizara por un instante, la salida 1. Alertara al conductor que llegé al limite prefijado.

Importante: Cada vez que exista una alarma (limite de velocidad), se ira incrementado un contador interno.
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#f DECA - APLICACION = LIMVEL 2REVLUZ >

Sisterna  Aplicacidn  Actualizacidn Web  Acerca de...

(ﬁ Propiedades ¥%| Entrada 1 ‘ Entrada #2 H ;7 Sefial #1
;7 Senal #2 ‘ i Sedal #3 ;7 Seial #4 y Seiial 35‘ ;7 Seial #6

CONFIGURACION Y CONDICIONES DE SEHAL #1
‘General || Contacto | Marcha | Rpm | Velocidad | Entrada #1 | Entrada #2 | Sefial #1 | 5 ¢ | »

MODO DE OPERACION CONDICION DE VARIABLE
" < MENOR
vELOCTDAD e >= MAYOR o IGUAL ' °°

DISPLAY NOMBRE  |LimiteVelocidadl

v ESTA ES UNA SENAL DE ALARMA
v GENERAR PULSO DE AVISO EN SALIDA'S AL CUMPLIR LAS CONDICIONES

RELACIONAR  VECES QUE SE PUEDE CANCELAR LA ALARMA |0
COMSENCY  TIEMPO PARA VOLVER A INICIAR CANCELACIONES [0 Segundos
— u2 TIEMPO DE INMUNIDAD DE ACTIVACION [1800 1710 Seq.
TIEMPO DE INMUNIDAD DE DESACTIVACION 10 1710 Seq.
MAXIMO TIEMPO DE ESTADO ACTIVO [0 1/10Seq

Senal #2: Idem a la sefial 1, con algunas variantes en la velocidad y las inmunidades (retardo, antes de tomar
como valida la sefial y emitir una alarma).

#f DECA - APLICACION < LIMVEL2REVLUZ >

Sistema Aplicacion  Actualizacion Web  Acercade...

W Propiedades Entrada #1 ‘ %"'& Entrada #2 |

Senal #1

7
7 Senal #2 i Senal #3 ; Senal #4 ;7 Sefial 35‘ y Senal #6

CONFIGURACION Y CONDICIONES DE SEHAL #2
General | Contacto | Marcha | Rpm | Velocidad | Entrada #1 | Entrada #2 | Sefial #1 | 5 ¢ [

MODO DE OPERACION CONDICION DE VARIABLE
" < MENOR
|VELOCIDAD P e oo 195.0

SEHAL HO OPERATIVA
DISISOL0 CONDICIONES ADICIOHALES

g CUMPLIR LAS CONDICIONES
RE CELAR LA ALARMA 0
f=STrADE 82 ICIAR CANCELACIONES [0 Segundos
- B2 TIEMPO DE INMUNIDAD DE ACTIVACION 20 1710 Seq.
TIEMPO DE INMUNIDAD DE DESACTIVACION 10 1/10Seq
MAXIMO TIEMPO DE ESTADO ACTIVO [0 1710 Seq
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Senal #3: Hacer clic en el botén correspondiente y colocar el modo de operacion (en este ejemplo: RPM de
Motor), lo que indicara el display (cuando se sobrepase el limite: Limite RPM), establecer los valores del limite
(tanto de RPM: 2000, como de inmunidad: 10 décimas de segundo; antes de tomar como valido el exceso), indicar
que es una sefal de alarmay que al estar activa, se energizarala salida #1 (comando de una sirena piezoeléctrica
orelay; lamisma que para la velocidad).

Importante: Cada vez que exista una alarma (limite de RPM), se ira incrementado un contador interno.

#§ DECA - APLICACION « LIMVEL 2REVLUZ >

Sisterna  Aplicacidn  Actualizacion Web  Acerca de...

W Propiedades J &| Entrada #1 | 4"& Entrada #2 ‘ y Senal #1

i Senal #2 i Senal #3 ; Senal #4 i Senal ﬁS‘ ﬂ Senal #6

CONFIGURACION ¥ CONDICIONES DE SEHAL #3
al | Contacto | Marcha | Rpm | Velocidad | Entrada #1 | Entrada #2 | Seal #1 |5 4|

MODO DE OPERACION CONDICION DE VARIABLE
" < MENOR
'RPM DE MOTOR 5 [ s i 12000

DISPLAY NOMBRE | Limite RPM

¥ ESTA ES UNA SENAL DE ALARMA
[~ GENERAR PULSO DE AVISO EN SALIDA'S AL CUMPLIR LAS CONDICIONES

RELACIONAR VECES QUE SE PUEDE CANCELAR LA ALARMA IIJ
CON SALIDA
v i TIEMPO PARA VOLVER A INICIAR CANCELACIONES IIJ Segundos
- #2 TIEMPO DE INMUNIDAD DE ACTIVACION |1l] 1710 Sea.
TIEMPO DE INMUNIDAD DE DESACTIVACION Ill:l 1710 Seq.
MAXIMO TIEMPO DE ESTADO ACTIVOD ID 1710 Seq.

‘ff DECA - APLICACION < LIMVEL2REVLUZ >
Sistema Aplicacién  Actualizacién Web  Acercade...

W Propiedades Entrada #1 | Entrada #2 ‘ i Senal #1
y Sefal #2 ;7 Sefal #3 y Sefial 114 /47 Sefial u5| ;7 Sedial #6

CONFIGURACION Y CONDICIONES DE SEHAL #3
General IConlaclo | Marcha | Rpm | Velocidad | Entrada #1 | Entrada #2 | Seial #1 | § 4 |»

MODO DE OPERACION CONDICION DE VARIABLE

|RPM DE MOTOR F| |5 MEDE 2000

g * »= MAYOR o IGUAL
SEHAL HO OPERATIVA
DISISOL0 COHDICIOHES ADICIOHALES
TEHSION DE BATERIA
v RPM DE MOTOR
" §yELOCIDAD L CUMPLIR LAS CONDICIONES

REL|EHTRADA #1 CELAR LA ALARMA ‘U

co E“‘:‘“’“ #2 ICIAR CANCELACIONES [0 Segundos
~ w2 TIEMPO DE INMUNIDAD DE ACTIVACION [10 1710 Seg.
TIEMPO DE INMUNIDAD DE DESACTIVACION [10 1710 Seq.

MAXIMO TIEMPO DE ESTADD ACTIVD o 1710 Seq.
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Senal #4: Hacer clic en el botdn correspondiente y, debido a que deben cumplirse ciertas condiciones para que
pueda serrealmente una sefial valida, colocar en modo de operacidn: solo condiciones generales.

No llevaindicacion en display, porque es sefial para encender luz baja.

No esunaalarma.

Seleccionar las inmunidades para tomar como valida y para salir de la sefial.

Seleccionar para que se relacione con la salida 2 (la salida 1, se utiliza para comandar una sirena piezoeléctrica);
la cual entregara negativo de 500 mA maximo de consumo.

£§ DECA - APLICACION < LIMVEL 2REVLUZ >

Sistema  Aplicacion  Actualizacion Web  Acerca de...
l’”&r

W Propiedades T’;, Entrada #1 | £ &| Entrada #2 ‘ y Senal #1

7 Senal #2 ‘ y Senal #3 ‘y Sefal #14 y Senal lﬁ‘ i Senal #i6

CONFIGURACION Y CONDICIOHES DE SEHAL #4
| Contacto | Marcha | Rpm | Velocidad | Entrada #1 | Entrada #2 | Sefial #1 | 5 ¢ *

MODO DE OPERACION CONDICION DE VARTABLE
o
[SOLO CONDICIONES ADICIONALES ~v| . 5 MENOR o

DISPLAY NOMBRE |

[~ ESTA ES UNA SENAL DE ALARMA
I GENERAR PULSO DE AVISO EN SALIDA'S AL CUMPLIR LAS CONDICIONES

RELACIONAR VECES QUE SE PUEDE CANCELAR LA ALARMA [o
CON SALIDA
= . TIEMPO PARA VOLVER A INICIAR CANCELACIONES [0 Segundos
v 82 TIEMPO DE INMUNIDAD DE ACTIVACION |20 1710 Seg.
TIEMPO DE INMUNIDAD DE DESACTIVACION [10 1710 Seg.
MAXIMO TIEMPO DE ESTADO ACTIVO o 1710 Seg.

Luego, hacer clic en el boton correspondiente a marcha y seleccionar que como condicién, el motor debe
encontrarse en marcha (para que encienda la luz baja):

£f DECA - APLICACION < LIMVEL 2REVLUZ »

Sistema Aplicacion  Actualizacion Web  Acerca de...

W Propiedades ?’}, Entrada #1 ‘ ?‘}: Entrada #2 | i Senal #1

y Senal #2 ’ y Senal #3 ’y Senal #4 ;7 Sefal #5‘ y Senal #6

CONFIGURACION Y CONDICIONES DE SEHAL #4
Genetall Contacto | M 'Chal Rpm | Velocidad] Entrada #1 I Entrada IIZI Senal #1 | s 4/»]
CONDICIONR
|EN MARCHA ~|

Hacer clic en el boton de entrada 1 (siempre dentro de sefial 4) y colocar inactiva (luz de posicion, apagada).
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4§ DECA - APLICACION = LIMVELZREVLUZ »

Sistema Aplicacion  Actualizacion Web  Acerca de...

@ﬂ’ Propiedades #%| Entrada 11 | 42| Entrada #2 ‘ ;7 Sefial #1

;7 Sefal #2 ‘ y Sefial #3 i Sefal #t4 7 Seﬁalll5| y Sefal #6

CONFIGURACION Y CONDICIONES DE SEHAL #4

General | Contacto | Marcha | Rpm | Velocidad

R

| Entrada #2 | Sefial #1 | 5 ¢/ ]

CONDICION
| INACTIVA (MENOR o IGUAL A "CEROD") |

Hacer clicen botén de sefial 5 (siempre dentro de sefial 4), y colocar activa (mévil a mas de 15km/h).

|Aclaracién: En el paso siguiente, se explica como generar la sefal 5. |

£ DECA - APLICACION = LIMYEL 2REVLUZ >

Siskema Aplicacion  Actualizacion Web  Acerca de...

w Propiedades yf‘}; Entrada #1 | yfq’é Entrada #2 | i Senal #1

753@#2 ‘ ysmwa ’ysmlﬂ ismau5| ﬂSeﬁallﬂi

CONFIGURACION ¥ CONDICIONES DE SEHAL #4
Entiada #2 | Sefial #1 | Sefial #2 | Sefial #3 | Sefial #4 | Senal ] Sefial #6 | 0

CONDICION
|acTIVA -]

Senal #5: Hacer clic en el boton correspondiente y, en modo de programacion, seleccionar velocidad.
Colocar la velocidad (mayor o igual a 15 km/h), el tiempo de inmunidad para que se considere valida (50 décimas

de segundo) y el tiempo de inmunidad, para que se desactive; a pesar de que no exista velocidad o sea inferior a
15 Km/h (6000 décimas de segundo).

&f DECA - APLICACION < LIMVEL2REVLUZ >

Sisterna  Aplicacion  Actualizacidn Web  Acerca de...

% Propiedades Entrada #1 ‘ Entrada #2 | f Senal #1
i Senal #2 l i Senal #3 7 Senal #4 |[ ; Senal #5 y Sefal #6

CONFIGURACION Y CONDICIONES DE SERAL #5
l| Contacto | Marcha | Rpm | Velocidad | Entrada #1 | Entrada #2 | Sedial #1 | 5 ¢ »

MODO DE OPERACIOH ~CONDICION DE VARIABLE
(" <« MENOR
|VELOCIDAD ~| | * >= MAYOR o IGUAL e

DISPLAY NOMBRE |

[~ ESTA ES UNA SENAL DE ALARMA
[~ GENERAR PULSO DE AVISO EN SALIDA'S AL CUMPLIR LAS CONDICIONES

RELACIONAR  VECES QUE SE PUEDE CANCELAR LA ALARMA o
m’;ﬁi‘fm TIEMPO PARA VOLVER A INICIAR CANCELACIONES [0 Segundos
- a2 TIEMPO DE INMUNIDAD DE ACTIVACION 30 1710 Seg.
TIEMPO DE INMUNIDAD DE DESACTIVACION [6000 1710 Seg.
MAXIMO TIEMPO DE ESTADO ACTIVO o 1710 Seg.
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Aclaracion: Si se desea proteger la aplicacion; hacer clic en el botén aplicacion, seleccionar proteger y colocar la
contrasefia deseada.

Al estar protegida, unicamente se podran modificar los valores de actuacioén de las alarmas (no se podran
modificar funciones o valores que no sean alarmas).
No olvidar la contrasefa.

£f DECA - APLICACION < LIMVEL2REVLUZ >

Sistema WlElap® Actualizacion Web Acerca de..

%— . Entrada #1 | . Entrada #2 | y
Senalﬂz ’ ySenalltii‘ iSenallﬂ| ySeﬂalﬂ5| iSeﬁaI#E

DECA UTILIZADO |DECA-VRC2 ~|  AUTORDE LA [SIID SRL
APLICACION

Senal #1

NOMBRE DISPLAY [Limite Velocidad
DE LAAPLICACIDNI RPM v Luces VERSION 1.00

I' DESCRIPCION DE LA APLICACION
IEquupo Limitador de VYelocidad (2 rangos). de Revoluciones y control automatico de luz baja.

’ ‘ﬁ Propiedades % Entrada #1 Entrada #2 ;7 Sefial #1

ySeﬁaI#Z ‘ ;Seﬁaﬂﬁ‘ ySeﬁalu‘ iSeﬁalﬂﬁ' ySeﬁalllG

DECA UTILIZADO |DECA-VRC2 -] AUTOR DE LA |sTID SRL

NOMBRE DISPLAY |Limite Velocidad
DE LA APLICACION | ppy :
CAMBIO DE CONTRASENA

Contrasefia Actual ||
Contrasefia Nueva |

Equipo Limitador de Yeloc tomatico de luz baja.

Entrada 1= Positivo. de lu
Entrada 2= No operativa.
Senal 1= Limite de Yeloci
Senal 2= Limite de Yeloci
Senal 3= Limite de Revol
Senal 4= Comando de luz baja [salida 2. Utilizar relay inversor):

motor en marcha.

con velocidad (senal 5).

luz de posicion apagada [entrada 1 inactiva).
Senal 5= Genera una senal al superar los 15 km/h y la mantiene 10 minutos; luego de detenidc
Senal 6= No operativa.
Salida 1= Senal negativa de 500mA, para accionar sirena piezoeléctrica [(alarmas).
Salida 2= Senal negativa de 500mA, para accionar relay inversor [luz baja)

Confirmacién |

ACEPTAR CANCELAR
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["A— ]
5- Programa GWACT H%'Q

ST

Este programa se utiliza para actualizar el gateway (moédulo de comunicacion).
Procedimiento de uso

1) Conectar el gateway a la computadora.
2) Ingresar a www.siid.com.ar. Dentro del sitio, ingresar a descargas y a coédigo de activacion.

Aclaracion: Puede variar la manera de visualizar el Link; debido a las actualizaciones que se hacen en el sitio
web.

[ﬂ D\E&

/s SID SAL x
aw @ :

= C | © siid.com.ar/home

*
‘ anfroIA_c_;r'o [ elemtrw

AGRICULTURA DE PRECISION

elemetric

CONTROL DE CONSUMO DE COMBUSTIBLE

ENCENDIDQ DE LUCES

Y COMBINACIONES AUTOMATICC
NAVEGADORISATELITAL
AUTOGUIAS PARA COCHES

A continuacién, ingresar al link de activacion.

Inicio Lo empresa Controlagro Telemetric Cobertura Soporte Técnico

@ LINK DE ACTIVACION PROGRAMADOCR DE MANO Y GATEWAY

Ingresar el numero de serie y de identificacion del gateway y presionar aceptar

Nota: El numero de serie e identificacion, se encuentran impresos en la parte exterior del gateway.
Si por algun motivo se perdio la etiqueta; leer la informacion con el programa GWACT; tal cual lo que se indica

en el paso 4.




Copiar el cédigo de actualizacion que aparece en pantalla.

FCE28EEREAFY
Deshacer

[ Volver 8 Cortar

Copiar

Eliminar

Seleccionar todo

3) Conectar el gateway a la computadora.
4) Abrir el programa GWACT, presionar actualizar, pegar el cédigo de actualizacion que fuera suministrado en
la web y presionar OK.

Aclaracion: En la pantalla principal del programa, se puede apreciar el numero de serie y la identificacion (ID)
que tiene el gateway. Ademas, la fecha de vencimiento y el nivel de acceso.

Sistema. Acercade, ., Sistema  Acercade,.,

ACTIVAR MODULO X] ACTIVAR MODULO

Ingrezar el codigo de activacion Ingrezar el codigo de activacion

Il Deshacer

|
@ ] I Cancel | Cortar

Zopiar

ACTUALIZAR Elirninar S

Seleccionar toda

SALIR DEL PROGRAMA SALIR DEL PROGRAMA
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ACTIVAR MODULO X

Inarezar el cddigo de activacian
iFEBEBE FEEAESE

ﬁm e

ACTUALIZAR

SALIR DEL PROGRAMA

1 GWACT

Sistema  Acercade...
SN 000000002
USER ID 000000002
VENCE 01.01.2008 09:28:48

NIVEL DE ACCESO

ACTUALIZAR

SALIR DEL PROGRAMA
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