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Guia rapida Usuario.

A continuacién, se detallan los pasos importantes y las indicaciones mas
comunes; para mayor informacién, ver manual técnico.
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1) Encendido y apagado del monitor.

@ Boton de encendido

- <onrro/Ag§o-

Encienda el monitor,
manteniendo presionado el
botdn de encendido.

Para apagar el monitor,
presione el botén de
encendido, haga clic en
apagar y luego en aceptar.
Nota: conecte el cargador,
en la entrada micro USB.
Conector micro USB
(cargador)

2) Conexion WI-FI:

Ingrese al menu,
haciendo clicK en el icono
que muestra la imagen




En el menu: “Ajustes/Conexiones”, verifique que se encuentre activo el WI-FI

Conexiones

CONEXIONES DE RED

e Bluetooth
€) Modoavien =R
@ usode datos

@ uticacion
@ was redes

CONECTAR Y COMPARTIR
@ Dispositivos cer. n

9 Screen Mirroring

REDES WI-FI

000-00008
onectada

ntrolagro
rdado, Protegido

P-Print-20-LaserJet 1102
Guardado

WI-FI SIiD
Guardado, Protegido
Exp_Meumatica
Protegido
ECU5000-00010

Protegido

HP-Print-A3-LaserJet 1102
Abierta

az.tp.lan
Protegido

JULIO_RTC
Protegido (WPS disponible)

- -

Buscar Wi-Fi Direct | Q,

I IRIEN

B

-3

Compruebe que la consola se encuentre conectada a: ECU 5000-0008
(provee el enlace WI-FI, con el implemento)

Buscar | Wi-Fi Direct Q

Conexiones
CONEXIONES DE RED
6 Bluetooth
9 Modo avién n
m Uso de datos
0 Ubicacion
@ Més redes

CONECTAR Y COMPARTIR
@ Dispositivos cer. n

e Screen Mirroring

Controlagro
Guardado, Protegida

HP-Print-20-LaserJ

Guardado
WI-FI SlID

Guardado, Protegido

Exp_Neumatica
Protegido

ECU5000-00010
Protegido

HP-Print-A3-LaserJet 1102
Abierta

az.tp.lan
Protegide

JULIO_RTC
Protegide (WPS disponible)

* Sbadiccad Wi Ll

DD DD DD D

-]

2

Aclaracion: en caso que no esté conectado, busque la red ECU5000-00008
(los dltimos 5 numeros varian, puesto que corresponden al nimero de serie de
la ECU5000) y haga clic sobre la misma, coloque la contrasefa:
CONTROLAGRO (con mayusculas) y acepte.
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3) Apertura del software CAS5100.

En la pantalla principal, busque y haga click sobre el icono del software
“ConsolaColorQ”.

Z 35ul 03:50 PM

Pantallas siguientes:

Acronex




4) Abrir un trabajo:

La primera vez, en pantalla principal, aparece el icono: iniciar nuevo trabajo

; Iniciar nuevo trabajo

wifZ)

: Iniciar nuevo trabajo

Haciendo click sobre el mismo, se abre una ventana donde debe seleccionar
que tipo de sembradora utilizara; automaticamente, abre un trabajo nuevo.

Gruesa

Fina

Seleccione el tipo de sembradora, fina o gruesa, y haga un clic en acepte




Aclaracién: para abrir un trabajo nuevo, hay que ingresar haciendo click en el
icono de Trabajos.

Clienta -

Extablecimienta

Late o B
r pot

Tarci 6780
Sojmadbieiet g ‘

20.0
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A continuacién haga click en el icono de trabajo nuevo (+)

Seleccione la configuracién de sembradora a utilizar.

Nota:
los tipos de configuracién de sembradora, lo realiza el técnico ControlAgro
(requiere conocimientos avanzados).




Aclaracion: los nombres de las configuraciones de sembradora, las asigna
previamente el técnico ControlAgro, en conjunto con el cliente.

Por Ejemplo: sembradora de maiz 52 cm, sembradora de fino 31cm.,
sembradora de gruesa, sembradora de fina, eftc.

05/05/2015 15:50 Lote Establecimiento Cliente
05/05/2015 15:59 Lote Establecimiento Cliente

05/05/2015 15:33 Lote Establecimiento Cliente

Trigo a 19.1 X
| Tipos de sembradoras

configuradas por el
técnico, seleccione
cual utilizara.

Soja a 38.2+fert

Sojaa 38.2

Pasturas a 38.2 |

Una vez seleccionada la configuracién de sembradora, apareceran los datos de
trabajo, los datos del cliente y los distintos sistemas:

Configuracion de Sistemas Datos del Trabajo

Conf. sembradora Soja a 38 2+fert
Cantidad de Surcos

Sisterna Sist 1 :
Espaciamiento (cm)

Modo Semillas (sem / m) Anchod 1aboe ()

) Producto Velocidad maxima (km/h)
Error permitido (%) Descripeién
Dosis de siembra (sem/m) d

Sistema Sist 2

Moda Fertilizante Datos del cliente

Producto

Nombre Cliente
Error permitido (%)

Establecimiento Establecimiento
Gramos/vuelta dosificador

Lote Lote
Dosis de siembra (kg/ha)

1 - Distintos sistemas.
2 - datos de trabajo.
3 - datos del cliente.




4.1 Sistemas:
Aclaracion: los sistemas, son grupos de sensores que se pueden configurar de
diferente manera y se comparan entre cada sistema.
El CAS5100, admite 4 tipos de sistemas: sistema 1, 2, 3y 4.
Se pueden agrupar sensores simples, dobles de 19 mm. o dobles de 25 mm.
sensores de semilla y sensores de fertilizante.
Cada sistema, se puede configurar como:
« Semillas por metro (sem/m).
« Semillas en kilos por hectarea (kg/ha).
 Fertilizante en kilos por hectarea (Kg/Ha).

Nota: desde el CAS5100, se puede deshabilitar un sistema.

Ejemplo: si una sembradora tiene el tren trasero a placa para soja (sensor
doble de 19 mm. o de 25 mm.) y el tren delantero a Chevron para soja (sensor
simple); conociendo que el sistema placa siembra mejor que el Chevron, hay
que configurar la sembradora con dos sistemas:

« Sistema 1, colocar todos los sensores que siembran a placa.

» Sistema 2, colocar todos los sensores que siembran a Chevron.

De esta manera, los sensores se comparan entre los sistemas:
Sist 1 y Sist 2 y se pueden configurar diferentes.
Ejemplo.
- Sistema 1: Semillas por metro (sem/m), con un error de siembra del 20 %.
- Sistema 2:
« Opcion 1: semillas por metro (sem/m), con un error de siembra del 40%.
» Opcion 2: kilogramos de semillas por hectarea (kg/ha), con un error de
siembra del 40%.

Luego de configurar el o los distintos sistemas, apareceran:

4.1.1 Modo: no es modificable desde aqui. Se muestra para tener registro de
como se esta trabajando y corroborar que se eligi6 la configuracién correcta.
4.1.2 Producto: es opcional, coloque el producto (fésforo, etc ) o tipo de
semilla (soja, maiz, etc) u otra referencia que describa al conjunto de sensores
del sistema.
4.1.3 Error Permitido %: es el error de porcentaje que se admite al equipo, en
dicho sistema.
4.1.4 Dosis de Siembra:
[1 En el caso que el sistema esté configurado en semillas/ metro, coloque la
cantidad de semilla/metro, con la que se calibré la sembradora. El equipo
utilizara este parametro como referencia, para compararlo con las
mediciones individuales por surco, para la graficacion y determinaciéon de
alarmas de alta y baja densidad.
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[1 Cuando el sistema esta configurado en kg/ha, ya sea semilla o
fertilizante, este campo sélo aparecera si el sistema posee sensores de
rotacion para poder medir los kg/ha. En estos casos, solo se utiliza de
referencia, para las alarmas de alta y baja densidad.

Observacion: en el caso de tener instaladas cajas variables (asociadas a este
sistema), este campo estara replicado en 6 casilleros. Cada uno de estos,
representa una "memoria de dosis" y ademas de lo descripto, sirve para enviar
a las cajas variables, la dosis a la que se deben ajustar.

4.2 Datos del trabajo: Los tres primeros campos son a titulo informativo,
obtenidos de la configuracién de sembradora elegida, sin posibilidad de edicion
4.2.1 Cantidad de surcos: es la cantidad de surcos con los que se esta
sembrando en esta situacion (pudiendo tener o no sensores instalados en cada
uno).

4.2.2 Espaciamiento: indica la separacién entre surcos, con la que se esta
trabajando.

4.2.3 Ancho de labor de la maquina: valor obtenido, de acuerdo a la cantidad
de surcos y el espaciamiento.

4.2.4 Velocidad Maxima: puede calibrar una alarma de velocidad maxima.
Cada vez que se supere este valor, el operario sera advertido y quedara
registrado. El valor posee clave, para que so6lo pueda ser modificado por
personal autorizado (ej: duefio o encargado).

4.2.5 Descripcion: este campo es opcional, para colocar una descripcion
adicional del trabajo (ej: ensayo hibrido xx).

4.3 Datos del Cliente: Como opcional, puede cargar los diferentes datos del
cliente, Nombre, Establecimiento, Lote.

Una vez que estén todos los datos cargados, haga clic en confirmar.

Configuracion de Sistemas Datos del Trabajo
Conf. sembradora Soja a 38.2+fert

Cantidad de Surcos
Sistema Sist 1
Moda Semillas (sem / m)
Producto
Error permitido (%)

Dosis de siembra (sem/m)

Sistema Sist 2

Moda Fertilizante Datos del cliente

Producto
Nombre Cliente

Error permitido (%) 25

=
Gramos/vuelta dosificador 50.00

Dosis de siembra (kg/ha) 200

11



Vuelve a la pantalla principal, para empezar el trabajo nuevo.

20.0

B EEEEEEEEEREE®E S & o§ | 3 - aill
g 8.0 0.5 0005 ", -

5) Editar un trabajo:

Puede modificar los datos cargados en el nuevo trabajo; de igual manera a lo
explicado al abrir un trabajo.

- Configuracion de sistemas.

« Datos del trabajo: solo modificar la velocidad maxima.

« Datos del cliente. __
Busque y haga clic en el icono de editar. \

20.0

B E R T F I NN TR OW NN 3 \ . il
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Configuracion de Sistemas Datos del Trabajo

Conf. sembradora Soja a 38 2+fert
Cantidad de Surcos

Sistema Sist 1 ;
Espaciamiento (cm)

Modo Semillas (sem / m) Ancho de labor (m)

Producto Velocidad maxima (km/h)

Error permitido (%) Descripcién

Dosis de siembra (sem/m)

Sistema Sist 2

Modo Fertilizante Datos del cliente

Producto
Nombre Cliente
Error permitido (%)
Establecimienta Establecimiento
Gramos/vuelta dosificador
Lote Lote
Dosis de siembra (kg/ha)

6) Estadisticas:

Para visualizar la informacion acumulada, haga clic en estadisticas:

Tanzi 67850
Sojas 024t §




W Datos del Trabajo
5/6/15 9:02
Emiliano
El campanilla

el alpargara

Sembradora
Fino

n

21.0cm

6.51 m

ll- Informe « i

007THa o &

8.0 Km/h
0.1 Km

Il. Sistema 1
15.25 mSem

233.14 mSem/Ha

Ill Sistema 2

540.00 Kg/Ha
A\ Marmas
¥ Tubo Tapado
4. Alta Densidad

Tolva Vacia

1- Datos de trabajo.
2- Informe.
3-Sistema1/2/3.....
4- Alarmas.

Puede observar:

6.1 Datos del trabajo: fecha de comienzo, datos del cliente, nombre de
sembradora y datos de la configuracion de sembradora.

6.2 Informe: encontrara los valores totales del trabajo: superficie sembrada,
tiempo de trabajo, distancia sembrada, velocidad maxima y velocidad

promedio.
6.3 Sistema 1.

« 6.3.1 Poblacién: es un totalizador de cantidad de semilla o los
kilogramos de semilla/fertilizante acumulados en el trabajo. Si el sistema
esta configurado en sem/m el valor acumulado se representara en miles
de semilla (mSem) ; en cambio, si esta configurado en kg/ha, se

mostrara en toneladas (Ton).

Aclaracién: para que cuente los kilos, debe tener instalado el sensor de

rotacion.

« 6.3.2 Densidad: cuenta la cantidad de miles de semilla por hectarea o
toneladas por hectarea, que tira en tiempo real del trabajo (o sea en ese
preciso momento). Que cuente miles de semillas o toneladas, depende
de cdmo se configuro el sistema (semilla s/m, semilla o fertilizante

14 kg/ha).



Aclaracion: para que cuente toneladas, debe tener instalado el sensor de
rotacion.

« 6.3.3 Distribucion: saca un promedio, en forma instantanea, entre todos
los sensores de semilla (semillas/metro).

Aclaracion: si se configuran los sistemas en semilla (kg/ha) o fertilizante
(kg/ha), no aparecera en la pantalla.

- Sistemas 2,3y4.
» Solo apareceran, si fueron habilitados en la configuracién de la
sembradora.
- Las indicaciones para cada sistema, seran iguales a lo explicado en
sistema 1.

6.4 Alarmas en estadisticas:
Podra ver el acumulativo de las alarmas; que pueden ser por:

Desconexién de cualquier sensor (o en falla): de semilla,
fertilizante, tolva, rotacion, turbina, moduladora.
Sensor/sensores tapados: de semilla y/o fertilizante.
Sensor/sensores con baja densidad: de semilla y/o fertilizante.
Sensor / sensores con alta densidad: de semilla y/o fertilizante.
Sensor que no gira: de rotacion y/o turbina
Bajas RPM (revoluciones por minuto): solo sensor de turbina.
Altas RPM (revoluciones por minuto): solo el sensor de turbina.

Aclaracién: Haciendo clic en cualquiera de estas alarmas, se desplega un sub
mend, en el cual podra visualizar que sensor tuvo problemas y el tiempo
acumulado que permanecio con dicho problema; expresado en minutos y
segundos. 15




i Datos del Trabajo
5/6/158:17
Cliente
Establecimiento

Lote

Sembradora
trigo a 20
20

7) Pantalla General:

Late .
(2

Tarzi 6750 v DY
Sojsednzeiet g ¥ _“

1- mapeo instantaneo

l|‘ Informe
5, sistema2

0.00Kg
0.00 Kg/Ha
A Alarmas
Descenectado
=¥ Tubo Tapado
1 vez (total: 2m 5 s)
" Baja Densidad
1 vez (total: 1 m 43 5)
4. Alta Densidad
1 vez (total: 1 m 43 5)
No gira
1 vez (total: Zm 5 s)
Baja RPM
1 vez (total: 25 seg)

1 vez (total: 1 m 17 s)

,rl’f”

' 8.0 0.5 o00:05 1)

2-zoom de sensores y sensores adicionales.

3- datos de sensores.
4- estadisticas de siembra.
5- pantalla de sensores.
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7.1 Mapeo Instantaneo:

Puede visualizar el tractor y la sembradora en 3D, tal cual como esta
sembrando, en tiempo real.

Cliente
Establecimiento
Lote

Datos generales Serilifies

Gruesa

Zoom de pantalla

Volver a pantalla general g g TIT AR

Aclaracion: en caso de que tenga alguna alarma en los sensores de caida
(semilla y/o fertilizante), pintara de rojo el surco con problemas; cuando se
solucione, desaparece la alarma y vuelve a pintar de verde.

Haciendo clic en Datos Generales, el grafico se expandira en toda la pantalla.
Al hacer clic en Datos Generales, se normaliza la pantalla.




7.2 Zoom de sensores: Puede visualizar en zoom, los sensores de caida, los
sensores adicionales (si estuvieran instalados) y las alarmas instantaneas.
« 7.2.1 Zoom de sensores de caida (semilla y/o fertilizantes)

Alertas Activas

T e e e Fe Y e e e eT u¥ w¥ w
LI S T S g o e e g B o e 2 e ) e

Haciendo clic en el icono de zoom de Sensores, visualizara en la
pantalla, las barras de los sensores seleccionados.

ate
Tarzi 6750,

ot #
v B
Sopma SE2eflt 4 _‘

Zoom de sensores




Desplace el zoom, hacia la izquierda o derecha, para visualizar las
distintas barras de caida.

7.2.2 Sensores adicionales: de tolva, rotacion y turbina.
Seleccionando esta opcion, podra ver los sensores adicionales; si es
que los tiene instalados y conectados.

Sensores de la Sembradora

-

WPM:30.8 TRPM:28.6

= 15.2 o
2000 150 2000

_. 8.0-'" B2 o) o ?
v

1- Sensores de tolva.

2- Sensores de rotacion.

3- Sensores de Turbina.

4- Icono de sensores adicionales.

Sensores de tolva.
l B2
.

l =l Tolva vacia.

Tolva llena (semilla o fertilizante)

I Sensor de tolva desconectado, o con falla.

19



Sensores de tolva.

En cada uno de los graficos, se muestra el numero del sensor (del 1 al
4), semilla "S" o fertilizante "F" y RPM

Jl Sensor de Rotacion OK.

Jl Sensor de Rotacion en falla o desconectado.

Sensores de Turbina:

En cada uno de los graficos, se muestra el nimero de sensor (del 1 al
3) y las RPM.

Turbina OK (dentro de los parametros preestablecidos)

Turbina por debajo o por encima de los valores preestablecidos.

Turbina no gira.

i Sensor de Turbina desconectado o en falla.

7.2.3 Alarmas: En esta opcion, podra observar todas las alarmas de los
sensores. Existen dos tipos de indicaciones.

20

« Alarmas Activas: son las alarmas que estan activas en el
momento; una vez que se soluciona la falla, desaparecen. Indica
la descripcion del sensor, el problema que tiene y el tiempo que
esta activa la falla; expresado en minutos y segundos.

« Alarmas Histoéricas: es un registro de las fallas de los sensores
que existieron en el trabajo. En esta opcion, quedan grabados
los tipos de falla y el tiempo que estuvo en cada falla; expresado
en minutos y segundos.




Historica

3aja Dens 00:07 #
va Vi r Tolva &
Alta Densidad S —00:13

milla 17
Alta Densidad Sensor Semilla 16 - 00:13
Alta Densid milla 15 - 00:13
Alta Densidad Sensor Semilla 14 - 00:13
Alta Densidad milla13 - 00:13
Alta Densidad milla 12 - 00:13

Alta Densid sor Semilla11 - 00:13

a
F N
-
-~
-
F N
FN
-~

Alta Densidad Sensor Semilla 10 - 00:13

40.1

1- Alarmas activas.
2- Alarmas historicas.
3- icono de alarma.
Sensores de semilla:

Sensores de fertilizante:
4. Alta Densidad Sensor Fertilizante 08 - 00:07

" Baja Densidad Sensor Fertilizante 01 - 00:28

Desconectado Sensor Fertilizante 03 - 00:44

"r=3" Tubo Tapado Sensor Fertilizante 01 - 00:04

Sensores de turbina:

Baja RPM Sensor Turbina 01 - 00:06

Alta RPM Sensor Turbina 02 - 00:57

Desconectado Sensor Turbina 01 - 00:03
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Sensor de tolva:

Tolva Vacia Sensor Tolva F1 - 04:39

Desconectado Sensor Tolva S2 - 00:03 o,/

Sensor de rotacion:

Desconectado Sensor Rotacion S2 - 00:06

Moduladora:

Desconectado Moduladora 01 - 00:09

7.3 Datos de sensores: Podra visualizar los distintos sistemas (si estan
configurados) y haciendo clic, en cada uno de ellos, podra ver.

« Semillas al metro promedio de los sensores (el sistema tiene que estar
configurado como Sem/m).

» Kilos por Hectarea actual, que se estan tirando en el momento (debe
tener instalado sensores de rotacion y el sistema, debe estar
configurado como semilla kg/ha o fertilizante kg/ha)

» Dosis, es el objetivo del trabajo (cantidad de semillas y/o fertilizante, que
se desean tirar). Estos datos, se deben cargar cuando se abre o edita
un trabajo.

Semillas al metro Kilos por hectarea
promegio del sistema instantaneo del sistema

1.5 1.4 225.6 205.5

4.0 4.0 50.0 100.0

Son los sistemas que estan activos y el producto que esta tirando
(hay que ingresar el nombre del producto, al abrir un lote).

22



7.4 Estadistica de siembra: La informacion disponible, muestra
permanentemente la velocidad de siembra, la superficie sembrada, el tiempo
en horas y minutos de siembra en el trabajo (haciendo clic, en Superficie
sembrada), la sefial de GPS y la senal de WIFI.

Nota: haciendo clic en superficie sembrada, se pueden observar las hectareas
promedio sembradas por hora.

Velocidad de siembra Tiempo de siembra

Superficie sembrada

7.5 Modo noche/ Modo dia: Utilice esta funcién, para adecuar la luminosidad
de la pantalla, haciendo clic en el icono.

20.0
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8-Esquema de conexiones
8.1 Esquema de conexiones sin siembralfertilizacion variable:
8.1.1 Esquema de conexiones tractor:

T-5100

OT-5100

SOPORTE PARATABLET 10.1
PSOP10.1

CAB. USB
INC. CITABLET

INST. ELECT LANZA4MTS CAS 5000

CARGADOR CON DATOS PARA TABLET IELANZA4MCASS5000
AR/CD INST. ELECT LANZABMTS CAS 5000
CARGADOR SIN DATOS PARA TABLET IELANZAEMCASS5000
AR/SD INST. ELECT LANZA 10MTS CAS 5000
IELANZA10MCAS5000

i
=08 €60— i
I_ VER PAGINA
SIGUENTE

INST. ELECT. ALIM. Y TRACTOR CAS5000 3MTS

IECAS5000ALIMTR3
INST. ELECT. ALIM. Y TRACTOR CAS5000 6. 5MTS ::g;gtfﬁeig%ﬁNGADOR HnE
IECASS000ALIMTRE.S USO EVENTUAL (NO PARATODAS LAS INST.)

8.1.2 Esquema de conexiones sembradora:

ECU WIFI-5000
OECUWIFI5000

INST. ELECTRICA SEMBRADORA ECUS000
IESEMECUS000

Conector Implement Switch (con tapon)

Programacion de Sensores

Bus 2
Conector de alimentacion
De pagina H Busl
anterior
Bus 2

24 Bus1



8.2 Esquema de conexiones con siembra fertilizacion variable
8.2.1 Esquema de conexiones tractor:

T-5100
OT-5100

SOPORTE PARATABLET 101
PSOP10.1

CAB. USB
INC. C/TABLET

CARGADOCR CON DATOS PARATABLET
OCARICD

CARGADOR SIN DATOS PARATABLET
OCAR/SD

[ ye—

M

VER PAGINA
SIGUIENTE

INST. ELECT. ALIM. ¥ TRACTOR SWVM CAS5000 3MTS
IECASS000ALIMTR3ISVM

INST. ELECT. ALIM. ¥ TRACTCR SWVM CAS5000 6MTS
IECASS000ALIMTRE. 55VM
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8.2.2 Esquema de conexiones sembradora:
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