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Soluciones Integrales
de Ingenieria y Desarrollo S.R.L.

Avellaneda, 30 de junio de 2017.

CIRCULAR TECNICA GENERAL N° 105

Sres. Agentes:

Sensores de rotacion, en equipo CAS-2700

A raiz de reiteradas consultas por dudas en el funcionamiento del CAS-2700,
principalmente por compararlo con el CAS-4500 y CAS-5100, es que hacemos llegar la
siguiente informacion aclaratoria.

El equipo CAS-2700, no identifica si el sensor de rotacion es de semilla o de
fertilizante, solamente los ve como EJE 1 y EJE 2. Por ende, no reconocera sensores
que tengan otra numeracion, dada por el:

e Programador de mano; como sensor N°3,4,5,6,7u 8
e (CAS-5100; como sensor N°3,4,5,6,7u8
e (CAS-4500; como sensor N°3, 4 de semilla o 1, 2, 3, 4 de fertilizante.

Sumado a eso y, debido a un error involuntario, hemos enviado algunos equipos con
sensores mal numerados desde fabrica (como 1 y 5); ante esa situacion, el CAS-2700 no
identificara al que esta como 5 (1F).

La solucion, es ingresar a la funcion de GRABAR NUMERO DE SENSOR,
desconectar la sembradora, junto al GPS y conectar el sensor de rotacion; ante lo cual,
aparecera el siguiente mensaje:

Rotaciodon

Fuera de rango

Con solo presionar la tecla @ 0 , se asignara el numero 1 o 2; segin necesidad.
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Esta misma situacion, se presentard cuando se quieran utilizar sensores de tolva, que no
estén identificados como 1 o0 2 y/o con sensores de turbina, que no estén como N° 1.

Quedando a disposicion, hacemos propicia esta oportunidad, para saludarlos muy

atentamente.

Cesar Reniero

Dpto. Técnico
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Marcelo Pividori

Socio Gerente



